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Introduccion del ATS100 Asistente de giro

El ATS100 es un asistente de giro de gran precision que reconoce con exactitud a los usuarios
vulnerables de la carretera (VRU) y avisa de los angulos muertos del vehiculo. Sus
componentes son un radar de ondas milimétricas con una frecuencia de funcionamiento de
76-77 GHz a una potencia maxima de salida de RF de 12 dBm, un nivel de burbuja, un soporte
de montaje opcional, una pantalla de aviso, un médulo de GPS con médulo IMU y el
cableado necesario.

El radar de ondas milimétricas destaca en la medicion precisa de la distancia del objeto, la
velocidad, el &ngulo y otros pardmetros mediante el andlisis de las discrepancias en los ecos
entre las ondas electromagnéticas transmitidas y recibidas. Este asistente de giro para todo
tipo de condiciones meteoroldgicas funciona en un rango de temperatura de -40°C a 85°C.

La pantalla de advertencia desempefia un papel crucial a la hora de alertar al conductor de
posibles peligros en el angulo muerto del vehiculo, lo que permite realizar los ajustes
pertinentes para evitar incidentes. La cobertura del ATS100 abarca 180° en un lateral, lo que
elimina los angulos muertos, y cuenta con un alcance de deteccion de los usuarios
vulnerables de la carretera de hasta 80 x 4,5 m. Esta estructura compacta incorpora
funciones de prediccién de colisiones y alarma gradual. Ademas, se integra perfectamente
con interfaces externas de red de &rea de controlador (CAN) y datos flexibles (CAN FD), y
admite tensiones de alimentacién de 12 Vy 24 V.
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180°

-

Figura 1-1 Cobertura del Radar ASR100

® | os usuarios vulnerables dinamicos de la via plblica, caracterizados por desplazarse a
velocidades iguales o superiores a 5 km/h, son peatones, ciclistas, bicicletas eléctricas
y similares.

1.1 Introduccion al Radar ASR100

El ATR100, es un radar de onda milimétrica de 77 GHz, un robusto y compacto sensor de
radar meticulosamente fabricado por Autel Intelligence Vehicle® en China. Su objetivo
principal es alertar a camiones pesados, autobuses y vehiculos similares de los puntos
ciegos en los laterales. Alojado dentro de una caja de proteccion IP69K, el disefio se ajusta
perfectamente a las normas medioambientales méas exigentes para las aplicaciones de los
vehiculos comerciales.
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Figura 1-2 Dimensiones del ASR100

Parametros de rendimiento:

Frecuencia de trabajo

76-77GHz

+80 m (Vehiculo)

Alcance méaximo de deteccion

+40 m (Peatones y ciclistas)

Modo de funcionamiento

Velocidad baja

Velocidad alta

Alcance minimo de deteccioén

0,25m 0,9m
Resolucion de distancia 0,31 m 0,96 m
Precisién de la distancia +0,16 m +0,5m
Velocidad +60 km/h +150 km/h
Rango de velocidad +0,43 km/h
Resolucion de velocidad 0,86 km/h
Angulo horizontal 180°

Precision angular

+0.8°
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Parametros de rendimiento:

Tamano 115 mm x 95 mm x 41 mm
Peso 2309
Consumo de energia 6.5W

Interfaz de comunicacion

CAN2.0, CAN_FD

8V - 32V

Voltaje de funcionamiento

Coche 12V

Vehiculo comercial 24V

Temperatura de funcionamiento

-40°C ~ 85°C

Temperatura de almacenamiento

-40°C ~ 105°C

Redundancia del angulo de instalacién -2°C ~2°C
Grado de proteccion IP69K
Ciclo de funcionamiento 60ms

1.2 Indicador de advertencia

El asistente de giro inteligene ATS100 utiliza un sistema de deteccién de gran precision para
predecir la probabilidad de colision futura con objetos. Ofrece deteccion dinamica y alertas
inteligentes en la pantalla, lo que incita a los conductores a tomar medidas preventivas a
tiempo y reducir la probabilidad de incidentes. La pantalla de advertencia incorpora un control
de brillo adaptativo, que ajusta su brillo en funcién del entorno para aliviar la fatiga ocular del

conductor, especialmente durante las operaciones nocturnas.
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Figura 1-3 Tamafio de la pantalla

La advertencia se clasifica en tres niveles, tal y como se detalla a continuacion: (Nota: las
condiciones de activacién de la funcién de advertencia se comprenden a una velocidad del
vehiculo inferior o igual a 30 km/h).

Advertencia de nivel 1: Si el angulo del volante es inferior a 30° y un usuario vulnerable
de la carretera entra en el area de advertencia, se encienden parte de los LEDs de luz de
advertencia, como se muestra en la Figura 1 - 4.

Advertencia de nivel 2: Cuando el vehiculo ejecuta un giro a la izquierda, el angulo del
volante supera los 30°, o se activa el intermitente (si esta conectado), y es inminente una
colisién anticipada con un objeto dentro de un margen de tiempo especificado, una seccion
de LEDs de luz de advertencia inicia una secuencia intermitente.

Aviso de nivel 3: En el caso de que el vehiculo esté realizando un giro a la izquierda, el
angulo del volante supere los 30°, o el intermitente esté activado (si esta conectado), y se
detecte una colisidon inminente con un usuario vulnerable de la carretera, la luz de

advertencia comenzara a parpadear, acompariado de un tono de advertencia acustico.
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El conductor puede conocer la ubicacion aproximada del objeto observando la seccién
iluminada o intermitente de los LED.

La descripcién detallada de cada luz de advertencia en la pantalla es la siguiente:

BRIGADE

Figura 1-4 Descripcion de las luces de advertencia

La advertencia se clasifica en tres niveles, tal y como se detalla a continuacion: (Nota: las
condiciones de activacion de la funcion de advertencia comprenden una velocidad del
vehiculo inferior o igual a 30 km/h).

1) Indicador de funcionamiento y estado del médulo de advertencia: Se ilumina cuando
el médulo de advertencia se encuentra en un estado de funcionamiento normal.

2) Indicador de freno: Esta luz parpadea durante el frenado activo. (Actualmente, esta funcién
no esta disponible).

3) Indicador del error GPS: se enciende cuando el sensor GPS no tiene sefial de forma
temporal, y parpadea cuando el sensor GPS detecta una sefial de error permanente.

4) Luz de advertencia: avisa con antelacion de la presencia de objetos peligrosos. La zona
de advertencia se clasifica en tres categorias diferentes: zona superior (de 2 a 5 m por
delante de la parte delantera del vehiculo), zona media (de 2 m por delante a 9 m por detras
de la parte delantera del vehiculo) y zona inferior (de 9 a 30 m por detras de la parte
delantera del vehiculo). En caso de que varios objetos ocupen simultdneamente la zona
superior, media o inferior, se da prioridad a la zona media, seguida de la inferior y, por
ultimo, la superior.

5) Modelo del vehiculo (sélo como referencia): se encuentra en estado de luz permanente
tras el encendido.

6) Indicador del estado del radar: Una luz permanente indica un fallo temporal del radar,
normalmente causado por factores como un radar bloqueado o condiciones meteorolégicas
adversas. El parpadeo indica un fallo permanente del radar, que requerira de una
reparacion profesional.

7) Indicador de mal funcionamiento del sistema: El indicador luminoso parpadeara cuando
se produce una averia en todo el sistema.
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Solucion de problemas:

Tabla 1-1 Descripcion de errores y soluciones a problemas

Estado o Simbolo

Descripcion del error

Manual de reparacién

Funcionamiento y
visualizacién del
dispositivo de aviso

No se enciende tras
el encendido

El hardware falla y necesita
ser reemplazado

Indicador del estado
del radar

La luz de error esta
siempre encendida

Posibles razones:

1. Obstrucciones, como nieve, barro, etc.
2. Condiciones meteoroldgicas adversas,
como lluvia, nevadas intensas, etc.

3. El angulo de instalacion supera los 5°.

Indicador del estado
del radar

La luz de averia
parpadea

El hardware falla y necesita
ser reemplazado

Indicacion de error
del sistema

La luz de averia
parpadea

El hardware falla y necesita ser
reemplazado

Indicacioén de error
GPS

La luz de averia
parpadea

Si el error persiste, se tendra que sustituir
el hardware

1.3 Médulo GPS&IMU

Este modulo incorpora un giroscopio de alta precision, un acelerémetro y un médulo de GPS.
Con este mddulo, no es necesaria ninguna sefial de entrada del vehiculo, como la velocidad,
la aceleracioén o la velocidad de giro.

1.4 Conexiones del sistema y cableado

Establezca las conexiones del conjunto de cables para el radar, pantalla, GPS y médulo IMU

tal y como se muestra en la siguiente ilustracion.
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Conectar el radar

_/-—lmm-l_

Conectar GPS

Conectar pantalla

]

SEmm 3,

(Entrada analoglca)

Conecte la fuente
de alimentacion del
vehiculo

Figura 1-5 Esquema de conexiones del sistema

Descripcion del conjunto de cables del radar

En la figura de abajo, el conector P1 se conecta al radar. Consta de 8 patillas, cuyo orden se
describe a continuacién. La numeracién de las patillas en la figura corresponde a la definicion
de los pines en la Tabla 1-2. El conector P2 se conecta al médulo GPS&IMU, y consta de 8
pines, y la numeracion de pines en P2 corresponde a la definicién de pines de la Tabla 1-3.
Con el conector P3 se establece la conexion con el vehiculo y la fuente de alimentacién, con
6 pines, y los nimeros de los pines en P3 de la figura se corresponden con las definiciones de
los pines de la Tabla 1-4. Cada cable termina con una etiqueta impresa. Es crucial verificar esta
etiqueta cuidadosamente durante la instalacion. No active el dispositivo si los conectores no
estan correctamente conectados.

P1 8PIN
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Figura 1-6 Diagrama del conjunto de cables del radar

Tabla de definiciones de la interfaz del radar P1:

Tabla 1-2 Definiciones de la interfaz de radar P1

N° de pin| Definicién Area Color del cable
1 VCC 8 ~ 32V DC Rojo
2 NC Vacio Naranja
3 Interruptor Entrada: 12/24VDC Azul
Salida: 0 VDC
4 Dimensiones 0 VDC Tensién Negro




1 Introduccion del ATS100 Asistente de giro

N° de pin| Definicién Area Color del cable
5 CAN2.0_H -58 ~ 58V DC Verde
6 CAN2.0_L -58 ~ 58V DC Amarillo
7 CAN_FD_H -58 ~ 58V DC Blanco
8th CAN_FD_L -58 ~ 58V DC Violeta

Tabla de definiciones de la interfaz GPS P2:
Tabla 1-3 Definicidones de la interfaz GPS P2

N° de pin|  Definicién Area Color del cable
1 CAN_FD_H -58 ~ 58V DC Blanco
2 CAN_FD_L -58 ~ 58V DC Violeta
3 VCC SCREEN 8 ~ 32V DC Rojo
4 GND SCREEN 0 VDC Tensidn Negro

Tabla de definiciones de la interfaz de alimentacion del vehiculo P3:

Tabla 1-4 Definiciones de la interfaz de alimentacion del vehiculo P3

N° de pin| Definicion Area Color del cable

1 VCC 8 ~ 32V DC Rojo

2 NC Vacio Naranja

3 Interruptor Entrada: 12/24VDC Azul

Salida: 0 VDC

4 Dimensiones 0 VDC Tensién Negro

5 CAN2.0H -58 ~ 58V DC Verde

6 CAN2.0L -58 ~ 58V DC Amarillo

Mostrar descripcion del conjunto de cables

En la siguiente ilustracion, el conector P4 del lado izquierdo del conjunto de cables de la
pantalla estd conectado al médulo GPS, que tiene una configuracion de 8 patillas. La
disposicion de los pines se presenta a continuacion de forma explicita. Correspondencia entre

la numeracién de pines de la imagen y las Definiciones de pines especificadas en la Tabla 1-5.

10
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%2000 130

Figura 1-7 Diagrama del conjunto de cables de la pantalia’

Tabla de definiciones de la Interfaz GPS P4:
Tabla 1-5 Definiciones de la interfaz GPS P4

N° de pin| Definicion Area Color del cable

1 CAN_FD_H -58 ~ 58V DC Blanco
2 CAN_FD_L -58 ~ 58V DC Violeta
3 VCC 8 ~ 32V DC Rojo
4 Dimensiones 0 VDC Tensién Negro
5 GPS_1 Rx 0~5VDC Azul
6 GPS_2 Tx 0~5VDC Naranja
7 VCC_GPS 5 VDC Tensién Verde

8th GND_GPS 0 VDC Tension Amarillo

11
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2.1 Instalacion de radar

Notas relativas a la instalacion

® Elradar debe fijarse a un componente que presente caracteristicas de baja vibracion para
preservar la totalidad de su funcionalidad de deteccion.

® Esimprescindible que el radar se coloque en la zona mas destacada y nivelada del lateral
del vehiculo para evitar la obstruccién de otros componentes, garantizando asi la maxima
eficacia de su capacidad de deteccion.

Lugar de instalacion:

El radar debe montarse en el lado izquierdo del camion, siempre por delante del eje trasero
delantero. Se aconseja fijar el radar a la placa lateral de proteccion antiempotramiento, a la
barandilla lateral o a puntos de montaje equivalentes del vehiculo.

Figura 2.1 Diagrama de los parametros de calibrado en el lugar
de instalacion del radar

El radar debe instalarse a una distancia de entre 230 y 430 cm del borde delantero del
vehiculo y a una altura de entre 30 y 120 cm del suelo. La instalacion dentro de estos
parametros anula la necesidad de parametrizacion posterior a la instalacion, gracias al disefio
del sistema "plug and play".

' ' —— 230em ———e
! P h - ; L et ————
O | L e
430cm 430cm
Figura 2-2 Diagrama de instalacion Figura 2-2A Diagrama de Posicionamiento
recomendada o Plug&Play. de Instalacion Recomendado para

Vehiculos Articulados: UNICAMENTE para
el cumplimiento del Sistema de Informacion
de Puntos Ciegos (BSIS) como Parte de las
Normas del Sistema de Seguridad

Progresiva. 12
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2.2 Cableado del radar

Una vez conectado el cable al radar, debe canalizarse hacia el interior de la cabina, siguiendo
la trayectoria correspondiente al chasis, tal como se ilustra en la figura siguiente.

El punto de entrada del cable en el chasis hacia la cabina se encuentra en la parte inferior
de la cabina. Por lo tanto, es necesario elevar la cabina para poder realizar el cableado,
como se muestra en la imagen siguiente.

Junto al asiento del pasajero, donde esta el fusible principal y la ECU primaria, se establecen
las conexiones para la fuente de alimentacion, la pantalla y otros componentes de este
producto, como se muestra en la siguiente imagen.

13
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2.3 Opciones de senal de entrada del sistema

El sistema esta disefiado para aceptar sefiales de entrada a través de dos métodos distintos:
Utilizando el médulo GPS/IMU suministrado para la integracion de sefiales de entrada.

Conexion directa a las sefiales de la Red de Area de Control (CAN)
del vehiculo en ausencia del médulo GPS/IMU suministrado.

El médulo GPS/IMU que viene con el sistema esta disefiado para proporcionar las sefales de
entrada necesarias. No obstante, si no se utiliza el médulo GPS/IMU, el sistema puede funcionar
con sefales de entrada procedentes directamente del bus CAN del vehiculo. El sistema Autel
ATS100 necesita la recepcion de las cinco sefiales CAN especificadas a continuacion para
funcionar correctamente. Por configuracion predeterminada, el radar esta configurado para
interpretar automaticamente estas sefiales CAN J1939. Por lo tanto, sélo los vehiculos que
emiten sefales J1939 normalizadas son compatibles con el sistema. En los casos en que un
vehiculo no emita sefales J1939 normalizadas, es aconsejable utilizar el médulo GPS/IMU
suministrado. La velocidad en baudios estandar establecida para la comunicacion con el
vehiculo es de 250 kilobits por segundo (KB/s).

1. Velocidad del vehiculo 3. Velocidad de giro 5. Aceleracion lateral
2. Angulo del volante 4. Aceleracion longitudinal
Identificador Min Tmax Tipo de mensaje Bytes o
0xCFE6CEE 50ms 50ms Ciclicos Intel
Identificador Min Tmax Tipo de mensaje Bytes o
0xCF0090B 20ms 20ms Ciclicos Intel
Senal Byte | Inicio | Longitud| Resoluciéon | Desplazamiento| Minimo Méaximo Unidad
Bit
Angulo 0 0 16 0.055952 -1797.6 -1797.6 1797.6 Grado
del volante
Velocidad 3 24 16 0.00699088 -224.6 -224.6 224.6 Grados/
de giro Segundo
Aceleracion 5 40 16 0.000488273 -15.687 -15.687 15.687 m/(s*s)
lateral
Aceleracion 7 56 8th 0.1 -12.5 -12.5 12.5 m/(s*s)
longitudinal
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2.4 Acceso a la alimentacion

El radar necesita alimentacién de la fuente KL15 o del terminal 15, que admiten tanto
alimentacion de 12 V como de 24 V. Es aconsejable localizar KL15 en la placa principal del
fusible y establecer una conexion para el radar a esta fuente.

2.5 Instalacion del médulo GPS e IMU

El médulo GPS/IMU puede situarse en cualquier lugar dentro de la cabina del conductor;
aunque la posicion 6ptima es en el centro de la cabina justo detras del parabrisas.

a) Instale el médulo GPS&IMU en un plano horizontal, asegurandose de que la direccion del
eje X se alinea con el movimiento hacia delante del vehiculo..

b) El médulo puede fijarse mediante tornillos o cinta adhesiva de doble cara.

c) Conecte los dos conjuntos de cables en el extremo terminal del médulo GPS&IMU al radar
y a la pantalla, respectivamente.

Nota: Tolerancia del angulo de instalacion del médulo GPS e IMU<30°. 15
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2.6 Instalacion de la pantalla

Cubierta del pilar A

Cubierta del pilar A / \ \'Q}J
[

e dos tornillos M4*14 | |
/ “

® C

” 7 |

Placa posterior del _—" @ L O v
soporte ] |

Figura 1 Figura 2

r Dos tuercas M4

a) Desmonte la cubierta del soporte Ay preparese para taladrar: En la imagen siguiente, la
figura 1 muestra los orificios de montaje de la placa del soporte trasero, para taladrar dos
orificios de 4,5 mm para el montaje y un Unico orificio de 12 mm para el paso del cable
(coloque el orificio del cable aproximadamente 30-40 mm por debajo de los orificios de
montaje).

b) Siguiendo las indicaciones de la figura 2, fije la placa posterior del soporte a la cubierta del
montante A con dos tornillos M4*14.

Nota: La base del soporte esta provista de un adhesivo 3M que permite adherir el soporte
directamente a la cubierta del pilar A.

Cubierta del pilar A
( f
Cubierta del pilar A\(\ \,j\
\ 1\
| I \

\ \
| \

i dos tornillos M4*14

{
| \ \!
\ \ |
| Il \ |
Placa posterior del | \1 |
soporte

\ Cable de pantalla

reservado ) [\

Ensamblaje dello il “. il
schermo i Vool

If
J \l

Figura 3 Figura 4
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c) Siga la representacién de la figura 3 para introducir el cable a lo largo del conjunto del filtro
y a través del punto de entrada del cable en la cubierta del montante A.

Consulte en la figura 4 la colocacién correcta del conjunto de la pantalla en la placa
posterior del soporte, tal como se presenta en las vistas V y VI. Ajuste la pantalla al angulo
deseado girandola alrededor de su eje y fijela con tornillos M4*14.

d) Después del montaje, vuelva a colocar la cubierta del montante A en su posicién original.

17
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Marca comercial

Autel®, MaxiSys®, MaxiDAS®, MaxiScan®, MaxiTPMS®, MaxiVideo®,
MaxiRecorder® y MaxiCheck® son marcas comerciales de Autel Intelligent
Technology Corp., Ltd., registradas en China, Estados Unidos y otros paises.

Todas las demas marcas son marcas comerciales o marcas registradas de sus
respectivos propietarios.

Informacion sobre derechos de autor

Queda prohibida la reproduccién total o parcial de este manual sin la
autorizacién previa por escrito de Autel Intelligent Automobile Co., Ltd., asi
como su reproduccion, almacenamiento en un sistema de recuperacion o
transmision en cualquier forma o por cualquier medio, ya sea electrénico,
mecanico, fotocopiado, grabado o de otro tipo.

Exclusion de garantias y limitacion de responsabilidad

Toda la informacion, especificaciones e ilustraciones de este manual se basan
en la informacién mas reciente disponible en el momento de su impresion.

Autel Intelligent Automobile Co.,Ltd. no sera responsable de ningun dafio
directo, especial, incidental, indirecto o consecuente (incluido el lucro cesante)
como resultado del uso del producto.

Servicios y asistencia
Web: www.auteltech.cn
Correo electrdnico: Support@auteltech.net

Para asistencia técnica en el resto de mercados, pdngase en contacto con su
distribuidor local.

2777



